桃園市富岡國小(112)學年度第(1)學期課後社團活動授課內容計畫書

◎授課教師：  林文基        ◎聯絡電話（家長詢問及請假用）：0930868135                     
	社團

名稱
	樂高EV3及EV4機器人數位學習營
	指定學生年級
	一至四年級
	上課

人數
	( 8 )人開課
( 20  )人額滿


	上課地點
	依學校安排

	上課日
	星期【 四 】(1300-1430)
	課程要求

1、請詳細說明

2、125字以內 
	數位程式、機械架構並重，寓教於樂方式，讓學生對未來AI智慧城市能初步的認識並產生興趣。

課程全程使用EV3及SPIKE教育組及補充教材，學生均使用數位教材含手機APP、平板、筆記電腦、SCRATCH 3.0版

	教材或其他額外收費
	總費用:2800 元
包含材料費1000元)
	
	

	上課

日期或週次
	進度表

授課內容簡述
	備註
	上課

日期或週次
	進度表

授課內容簡述
	備註

	1
	
	零件介紹+戰鬥陀螺樂高由戰鬥陀螺製造來認識各種零件。
	
	9
	
	EV3及第四代SPIKE混合組裝自由創作
	

	2
	
	線控車型機器人認識主機程式&感應器控制直走，左、右轉彎、等。
	
	10
	
	F1競速車(上)使用麥克姆輪產生位移、平移，電甩效果
	

	3
	
	APP無線遙控車型機器人(上)利用手機或平板與樂高主機處理器連接、控制車型機器人、完成任務。
	
	11
	
	F1競速車(下)同上
	

	4
	
	APP無線遙控車型機器人(下)同上
	
	12
	
	快樂拳擊手齒輪帶動手臂運動大小齒輪運用，使手臂轉速變化。
	

	5
	
	陀螺儀戰車機器人(上)基本車型能獨立自組完成下，進而讓學生利用EV3專用線材及陀螺儀，控制車輛
	
	13
	
	大腳獸機器人這節課將進入機器人類型，用腳取代輪子移動動物或機器人。
	

	6
	
	陀螺儀戰車機器人(下)同上
	
	14
	
	劍道武士竈門炭治郎利用斜型齒輪，可使武士多種角度揮劍。
	

	7
	
	WRO麥克納姆機器人技術基於一個有許多位於機輪周邊的輪軸的中輪的原理
	
	15
	
	柯博文四軸機器人超音波原理使機器人避開障礙，前、後、斜行旋轉及其組合讓機器人運轉。
	

	8
	
	WRO麥克納姆機器人(下)
	
	
	
	
	



