桃園市富岡國小(  109  )學年度第( 下 )學期課
後社團活動授課內容計畫書
◎授課教師： 林文基                       
	社團
名稱
	樂高EV3機器人競技班
	指定學生年級
	一至四年級
	上課
人數
	( 8 )人開課
(22)人額滿

	上課地點
	

	上課日
	星期【  四  】(13:00-14:30)
	課程要求
1、請詳細說明
2、125字以內 
	使用樂高原廠EV3機器人教具，藉由組裝各種模型及機械結構，配合圖形化介面工具來撰寫應用程式，以此操控機械模型的動作，過程中自然而然學習物理、工程設計、電腦控制、程式邏輯分析等領域之原理及技術。

1.簡易機器人程式撰寫及機構創意設計
2.無線遙控(紅外線、平板電腦、手機APP)   操作
3.團隊趣味競賽
4.挑戰機器人指令任務


	教材或其他額外收費
	總費用:   2800         元
(包含材料租賃費900    元)
	
	

	上課
週次或堂次
	進度表
授課內容簡述
	備註
	上課
週次或堂次
	進度表
授課內容簡述
	備註

	1
	基本車型機器人  認識基本車型組裝及軟體、認識主機程式及內建設計簡單程式&控制直走急轉彎。
	
	9
	無線控車戰鬥機器人(上)  在基本車型能獨立自組完成下，進而讓學生利用EV3專用線材及觸控感應器，控制車輛行進、後退與左右轉。
	

	2
	超音波導航車 利用超音波感應器偵測物體，應用馬達差速及齒輪轉向，成功避開障礙物避障車機型。
	
	10
	無線控車戰鬥機器人(下)
	

	3
	基礎音樂聲控機器人  學習藍芽連接與訊息傳遞指令，學會計時器、四捨五入與合併文字指令。
	
	11
	自由創作
	

	4
	體操機器人利用槓桿原理&應用馬達及齒輪製作夾具
	
	12
	競速車障礙賽跑使用麥克姆輪產生位移、平移，電甩效果
	

	5
	進階循跡車機器人(上) 運用顏色感應器程式概念，使車輛依顏色的方向前進為提升速度及反應時間，讓學生使用程式能順利控制車輛幅度大、小轉彎行駛。
	
	13
	WRO麥克納姆機器人(上)  技術基於一個有許多位於機輪周邊的輪軸的中心輪的原理上，周邊輪軸把一部分的機輪轉向力轉化到一個機輪法相力上面，
	

	6
	進階循跡車機器人(下)
	
	14
	WRO麥克納姆機器人(下)
	

	7
	鉛球擲遠機+機械手臂(上)馬達多工程、齒輪比、槓桿力學。
	
	15
	競速車障礙賽跑使用麥克姆輪產生位移、平移，電甩效果
	

	8
	鉛球擲遠機+機械手臂(下)馬達多工程、齒輪比、槓桿力學。
	
	
	
	


         附件一









